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Abstract 



The machine has two spaced rows (10,11) of stacked screen sections (12-19) with inserted stacks of sieves and an 
oscillating drive (20). Two end panels (30,31) receive the rows of stacked sieves between them to define closed ring of 
sieves. 
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NICHTS ERMITTELT 



®> Plansichter 

@ Es sind Plansichter bekannt, die zwei voneinander be- 
abstandete Reihen von Sichtabteilen mit eingesetzten 
Stapeln von Sieben und einen mittig angeordneten 
Schwingantrieb umfassen. Zur Erhohung der Stabilitat 
bei gleichzeitig vergrofcerter Sichterflache wird vorge- 
schlagen, zwei zusatzliche Sich.tabtei.le vorzusehen, wel- 
che zwischen den Reihen von Sichtabteilen an deren En- 
den derart angeordnet sind, daft eine geschlossene Ring- 
anordnung von Sichtabteilen gebildet ist. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft einen Plansichter nach dem Ober- 
begriffdes Paten fanspruches 1. 

Plansichter werden bei der Verniahlung von Korn zu 
Mehl verwendet, um nach jeder (Doppel-)Passage, dfe das 
Mahlgut in einem Walzestuhl durchlauft, in die sich erge- 
benden verschiedenen Fraktionen aufzuteilen, die dann je- 
weils weiteren Prozessen zugefuhrt werden. 

Derartige Plansichter wurden von Haggenmacher in Pest 
kurz vor der Jahrhundertwende konstruiert (siebe z. B. F. 
Baumgartner: Handbuch des Muhlenbaus und der Miillerei, 
D. & S. Loewenthal, Berlin 1900) and sind in ihrer Funktion 
vom Handsieb abgeleitet. Hierbei werden Stapel von Sieben 
in einer im wesentlichen horizontalen Ebene in Kreisbewe- 
gungen gefuhrt, so da!3 den Maschenweiten der Siebe ent- 
sprechende Fraktionen geringen Durcfimessers durch die 
Sicbc hindurcbf alien und die grobcrcn Fraktionen als "tJbcr- 
stoB" uber den Rand der Siebe abgefiihrt werden. 

Moderne Plansichter weisen zwei zueinander paraiiele 
und voneinander beabstandete Reihen von Sichtabteilen auf, 
in denen die Siebstapei herausnehmbar angeordnet sind. 
Diese beide Reihen von Sichtabteilen werden mit einem 
Rahmen zu einem kastenformiges Gebilde verbunden und 
uber seilardge Verbindungsstabe (auch heute noch oft aus 
Bambus gefertigt) an der Decke des Aufstellungsraums auf- 
gehangt. Zwischen den Reiben von Sichtabteilen ist ein 
Schwingantrieb angeordnet, der eine Schwingmasse um- 
faBt, die auBermittig zur Bildung einer Unwucht an einer 
vertikalen Welle aufgehangt isL Die Welle wird uber einen 
ebenfalls am Rahmen montierten Elektromotor derart ange- 
trieben, daB die Unwucht-Masse sich dreht, so daJ3 das ka- 
stenforiiuge Gebilde mit samt den Sichtabteilen in Gegenre- 
aktion zur Unwucht-Bewegung in kreisrornuge Schwingun- 
gen versetzt wird. Die Kxafte, die hierbei wirken, ergeben 
sich anschaulich dadurch, daB bei einer Gesamtmasse der 
Anordnung von 8.000 bis 9.000 kg eine etwa 500 bis 600 kg 
schwere Unwucht-Masse von einem etwa 10-12 kW Elek- 
tromotor in Drehung versetzt wird. 

Derartige Plansichter sind somit aufwendig und teuer. 
Dariiber hinaus beanspruchen Sie einen nicht uneriieblichen 
Platz im Muhlengebaude. Weiterhin ist es auch notwendig, 
die Plansichter derart stabil zu bauen, dafi sie den extrern 
harten Dauereinsatz, der in der Miillerei gefordert wird, pro- 
blemios mitmachen. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Plan- 
sichter der eingangs genannten Art dahingehend aufzuzei- 
gen, daB bei einem geringen Platzbedarf eine hohe Effizienz 
bei geringer Storanfalligkeit in einfacher Weise realisiert 
wird. 

Diese Aufgabe wird bei einem Plansichter mit zwei von- 
einander beabstandeten Reihen von Sichtabteilen mit ein- 
setzbaren Stapeln von Sieben und einem vorzugsweise mit- 
tig angeordneten Schwingantrieb dadurch geldst, da/3 zwei 
zusatzliche Sichtabteile vorgesehen sind, welche zwischen 
den Reihen von Sichtabteilen an deren Enden derart ange- 
ordnet sind, daB eine geschlossene Ringanordnung von 
Sichtabteilen gebildet ist. Durch diese Anordnung ist ein be- 
sonders platzsparender Aufbau gewahrleistet, wobei die ge- 
_s.ci3l.os^eneJSing aaoxdnung^erjieM ch.e_dynaniis.cb ej^orteile^ 
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Riickseiten aufweisen. Dadurch ist es moglich, in einfach- 
ster Weise Zugang zum Schwingantrieb zu finden, um ihn zu 
warten oder defekte Teile auszutauschen. 

Die zusatzlichen Sichtabteile weisen vorzugsweise je- 
weils einen oberen und einen unteren Rahmen und (bezie- 
hungsweise alternativ) Riickseiten - und/oder Vordersei ten- 
rahmen zur verstarkenden Verbindung der zwei voneinander 
beabstandeten Reihen von Sichtabteilen auf. Damit werden 
die zusatzlichen Sichtabteile, welche eine erhohte Effizienz 
(vergroBerte Sichterflacbe relativ zur Bodenflache) gleich- 
zeitig als Konstruktionselemente verwendet, welche eine er- 
staunliche Stabilitatsverbesserung der Gesarntanordnung 
mit sich bringen. Es ergibt sich sozusagen eine Kombinati- 
onswirkung. 

Vorzugsweise sind die zusatzlichen Sichtabteile uber 
Deckel- und Bodenplatten miteinander verbunden und bil- 
den gemeinsam mit dem (gegebenenfails noch nicht voll- 
standig cingebauten) Schwingantrieb cine vormonticrbar 
Baugruppe. An diese Baugruppe konnen nun die zwei Rei- 
hen von Sichtabteilen montiert werden. Auf diese Weise ist 
nicht nur die Herstellung im Werk, es sind vielmehr auch der 
Transport und insbesondere die Aufstellung der Sichter in 
der Miihle erheblich vereinf acht. 

Vorzugsweise ist eine Beliiftungseinrichtung zur Beluf- 
tung und zum Druckausgleich in dem durch die SichLabteile 
umschlossenen Raum vorgesehen. Dadurch wird zum einen 
eine hinreichende Kiihlung des Schwingantriebs erzielt, was 
dessen Standfestigkeit erhoht. Andererseits wird dadurch si- 
chergestellt, daB die vom Schwingantrieb (insbesondere von 
30 der Unwucht-Masse) erzeugten Luft-Scbwingungen keine 
stdrenden Einfliisse auf die anschlieBenden Sichtabteile aus- 
uben konnen. 

Vorzugsweise sind die Sichtabteile derart ausgebildet, 
daB eine im wesentlichen gleichformige Massenverteilung 
um das Zentrum des Schwingantriebs gewahrleistet ist, was 
nur teilweise mit der Anordnung zur Bildung einer Ringan- 
ordnung einhergeht Es kommt also bei dieser bevorzugten 
Ausfuhrungsform der Erfindung darauf an, daB die kon- 
struktiven Elemente der zusatzlichen Schwingab teile ent- 
sprechend gewahlt werden. 

Bevorzugte Ausruhrungsformen der Erfindung ergeben 
sich aus den Unteranspruchen. 

Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines Ausfuh- 
rungsbeispiels naher erlautert, zu dessen Beschreibung die 
beiliegenden Zeichnungen dienen. Hierbei zeigen: 

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung einer Ausfuh- 
rungsform der Erfindung, 

Fig. 2 einen vergroBerten Teilabschnitt der Darstellung 
nach Fig. 1, 

Fig. 3 eine Seitenansicht der Anordnung nach Fig. 1, 
Fig. 4 eine Draufsicht entiang der Lime IV-IV aus Fig. 3, 
und 

Fig. 5 eine Seitenansicht entiang der Lime V-V aus Fig. 3. 
Bei der nachfolgenden Beschreibung werden fur gleiche 
und gleich wirkende Teile dieselben Bezugsziffern verwen- 
det 

In Fig. 1 ist in perspektiviscber Darstellung einer Ausfuh- 
rungsform des erfindungsgemaBen Plansichters gezeigt, bei 
welchem eine erste Reihe 10 von Sichtabteilen 12, 13, 14 
und ijLund_eine_^zweiteJ^eihe 16,. 17, . 



35 



40 



45 



50 



55 



bei der hier stattfindenden Bewegung beziehungs weise Er- 
regung der Bewegung mit sich bringt. Durch eine derartige 
Ringanordnung ist narnlich eine erhohte Symrnetrie der Be- 
lastung des Gesamtsystems sichergestellt, die zu einem ver- 
besscrten Schwingvcrhaltcn und gcringcrcn Bicgccrschci- 
nungen innerhalb des Systems fiihrt. 

Die zusatzlichen Sichtabteile sind vorzugsweise derart 
ausgebildet, daB sie zurn Schwingantrieb bin offenbare 



65 



18 und 19 gebildet ist. Die hier gezeigten Sichtabteile sind 
zur besseren Darstellbarkeit offen gezeichnet. Im Betrieb 
werden nach dem Einsetzen von Sieben Tiiren geschlossen, 
die in Fig. 3 mit der Bezugsziffer 21 bezeichnet sind. 

Die Sichtabteile 12-15 bczichungswcisc 16-19 sind iibcr 
gemeinsame Deckelplatten 22, 23 beziehungsweise Boden- 
platten 24, 25 miteinander verbunden und bilden auf diese 
Weise jeweils eine bauliche Einheit. An den Ober- und Un- 
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terseiten sind die Deckelplatten 22, 23 beziehungsweise die 
Bodenplatten 24, 25 mit Offnungen derart versehen, daB 
(nicht gezeigte) VerschluBplatten mit Zufuhrungs-Rohrstxit- 
zen in an sich bekannter Weise anschlieBbar sind. 

Zwischen den Reihen 10 und 11 von Sichtabteilen sind je- 
weils an den Reihenenden zusatzlich Sichtabteile 30, 31 der- 
art vorgesehen, daB ein zusatzliches Sichtabteil 30 zwischen 
den endstandigen Sichtabteilen 12 und 16 der Reihen 10 und 
11 und ein zusatzliches Sichtabteil 31 zwischen den end- 
standigen Sichtabteilen 15 und 19 der Reihen 10 und 11 an- 
gebracht sind. Die zusatzlichen Sichtabteile 30, 31 sind liber 
gemeinsame Deckelplatten 40 beziehungsweise Bodenplat- 
ten 41 rniteinander verbunden und bilden so wiederum eine 
bauliche Einheit. 

Zwischen der Deckelplatte 40 und der Bodenplatte 41 ist 
in an sich bekannter Weise ein Schwingantrieb 20 vorgese- 
hen, der eine vetikale Welle mit einer daran angebrachten 
Umwuchtmassc 29 umfaBt, die in Fig, 3 mit cincr untcrbro- 
chenen Linie angedeutet ist. Der Antrieb erfolgt liber eine 
Riemenscheibe 28 (siehe Fig. 3-5) und eine Motor-Riemen- 
scheibe 27, die auf der Ausgangswelle eines Elektromotors 
26 angebracht ist, der in den Abb. 1 und 5 in durchgezoge- 
nen Linien und in Fig. 3 mit unterbrochenen Linien darge- 
stellt ist. Der so gebildete Schwingantrieb sitzt also in einern 
kompleLten Rahinen, der aus den zusatzlichen Sichtabteilen 
30, 31 und der sie verbindenden Deckelplatte 40 und der Bo- 
denplatte 41 gebildet ist. Die so gebildete bauliche Einheit 
weist bereits eine erhebliche Eigenstabilitat auf. 

Zur Beltiftung des Hohlraums, in welchem der Schwing- 
antrieb 20 sitzt, sind in der Deckelplatte 40 und in der Bo- 
denplatte 41 Beluftungsoffnungen 42 und gegebenenfalls 
Geblaseeinrichtungen vorgesehen. Letztere konnen auch 
durch eine entsprechende Ausgestaltung der Unwuchtmasse 
gebildet sein. 

Die zusatzlichen Sichtabteile 30, 31 sind an ihren Riick- 
seiten 32, also den zum Schwingantrieb 20 hingewandten 
Innenfiachen mit offenbaren Tiiren versehen, die an einem 
Ruckseitenrahmen 38 angesehlagen oder angeschraubt sind. 
Wenn man also die zusatzlichen Sichtabteile 30, 31 offhet, 
die darin angebrachten (hier nicht gezeigten) Siebe entfemt 
und die (ebenfalls nicht gezeigte) Tiir an der Riickseite 32 
offhet, so bekomrnt man Zugang zum innenliegenden 
Schwingantrieb 20 beziehungsweise dem Elektromotor 26 
und der Unwuchtmasse an ihrer vertikalen Welle, urn War- 
tungsarbeiten oder Reparaturarbeiten vornehmen zu kon- 
nen, was die Bedienbarkeit der Gesamtanordnung erleich- 
tert. 

Der Ruckseitenrahmen 38 sowie ein ensprechend ausge- 
bildeter Vorderrahmen 39 der zusatzlichen Sichtabteile 30, 
31 bilden zusammen mit einem oberen Rahmen 36 und ei- 
nem unteren Rahmen 37, die insbesondere in Fig. 2 deutli- 
cher gezeigt sind, durch eingesetzte Seitenwande und die 
(nicht gezeigte) Ruckwand in sich steife und stabile Kasten, 
welche die Verbindung zwischen den Reihen 10 und U der 
Sichtabteile extrem stabil und schwingungsfrei beziehungs- 
weise biegeschwingungsdampfend verbinden. Zur Erho- 
hung der Steifigkeit dienen weiterhin hintere Quertrager 33, 
seitliche Quertrager 34 und vordere Quertrager 35, gegebe- 
nenfalls derartige im Bodenbereich vorgesehene Quertrager, 
_aie_sie in Fig.JLangedeuteljsin& 
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Die Gesamtanordnung kann in an sich bekannter Weise 
an Aufhangungstragem 43, 44 aufgehangt werden, die ins- 
besondere in den Fig. 3 und 5 dargestellt sind. Ein weiteres 
Versteifungs- und Verbindungselement 45 ist in dem Be- 
rcich der Vordcrscitc der zusatzlichen Sichtabteile 30, 31 
vorgesehen, in welchem die Aufhangungstrager 43, 44 an- 
gebracht werden. Dies zeigt Fig. 2. 

An dem mittleren Rahmen, der durch die zusatzlichen 



Sichtabteile 30, 31 und die dazugehorige Deckelplatte 40 
beziehungsweise Bodenplatte 41 gebildet ist, konnen die 
Reihen 10 und 11 von Sichtabteilen 13-19 am Aufstellungs- 
ort leicht montiert werden, so daB eine werksseitige Vor- 
montage sowie ein einfacher und kostengunstiger Transport 
der Einheiten moglich ist. Die Gesamtanordnung zeichhet 
sich durch eine erhohte Festigkeit und auch innere Steifig- 
keit aus, wobei die zusatzlichen Versteifungselemente 
gleichzeitig auch eine vollstandig andere Funktion, aamlich 
die Bildung eines Sichtabteiles erfullen. 

Bezugszeichenliste 

10 Reihe 

11 Reihe, 
12^19 Sichtabteil 

20 Schwingantrieb 

21 Tiir 

22 Deckelplatte 

23 Deckelplatte 

24 Bodenplatte 

25 Bodenplatte 

26 Elektromotor 

27 Motor-Riemenscheibe 

28 Riemenscheibe 

29 Unwucht-Masse 

30 zusatzliches Sichtabteil 

31 zusatzliches Sichtabteil 

32 Riickseite 

33 hintere Quertrager 

34 seitliche Quertrager 

35 vordere Quertrager 

36 oberer Rahrnen 

37 unterer Rahmen 

38 Ruckseitenrahmen 

39 Vorderseitenrahmen 

40 Deckelplatte 

41 Bodenplatte 

42 Beluftungsoffhung 

43 Aufhangungstrager 

44 Aufhangungstrager 

45 Versteifungselement 

Patentanspriiche 

1. Plansichter mit zwei voneinander beabstandeten 
Reihen (10, 11) von Sichtabteilen (12-19) mit einge- 
setzten Stapeln von Sieben und mit einem vorzugs- 
weise mittig angeordneten Schwingantrieb (20) ge- 
kennzeichnet durch zwei zusatzliche Sichtabteile (30, 
31), welche zwischen den Reihen (10, U) von Sichtab- 
teilen (12-19) an deren Ende derart angeordnet sind, 
daB eine geschlossene Ringanordnung von Sichtabtei- 
len (12-19; 30, 31) gebildet ist 

2. Plansichter nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die zusatzlichen Sichtabteile (30, 31) zum 
Schwingantrieb (20) hin offenbare Riickseiten (32) 
aufweisen. 

3. Plansichter nach einem der vorhergehenden An- 
spruche. dadurch g ekennzeichn et daB die zusatzlichen 



Sichtabteile (30, 31) jeweils einen oberen und einen 
unteren Rahmen (36, 37) und/oder Riickseiten- und/ 
oder Vorderseitenrahmen (38, 39) zur versteifenden 
Verbindung der zwei voneinander beabstandeten Rei- 
65 hen (10, U) von Sichtabteilen (12-19) umfassen. 

4. Plansichter nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die zusatzlichen 
Sichtabteile (30, 31) uber Deckel- und Bodenplatten 
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(40, 41) miteinander verbunden sind und gemeinsam 
rnit dem Schwingantrieb (20) eine vormontierbare 
Baugruppe bilden, an welcher die zwei Reihen (10, U) 
von S i ch tabtei 1 en (1 2-1 9) mon ti erbar si nd. 

5. Planlichter nach einem der vorhergehenden Ansprii- 5 
che, gekennzeichnet durch Beliiftungseinrichtungen 
(42) zur Beliiftung und zum Druckausgleich in dem 
durch die Sich tabtei le (12-19; 30, 31) umscbiossenen 
Raum. 

6. Plansichtcr nach einem der vorhergehenden An- 10 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Sichtabteile 
(12-19; 30, 31) derart ausgebildet sind, dafi eine im 
wesentiichen gleichformige Massenverteilung um das 
Zentrum des Schwingantriebs (20) beziehungsweise 
des Gesamtaufbaus gewahrleistet ist. 15 



Hierzu 5 Sciie(n) Zeichnungen 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



-6a 



65 



COCID: <DE__19746678C1 J_> 




- Leerseite 



OCtD: <0= 197465780 1_l_> 



2EICHNUNGEN SEITE 1 



Mummer: 
Int. CI. 6 : 

Veroffentlfchungstag: 



DEI 97 46 678 C1 
B07B 1/38 

20. Mai 1999 




902 120/274 

DOCJD: <DE 1 974657BC 1 _l_> 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummer: DE 197 46 678 CI 

Int. CI 6 : B 07 B 1/38 

Veroffentlichungstag: 20. Mai 1999 




902 120/274 



O0\D: <D=_19746678C1J_> 



ZEICHNUNGEN SEITB 3 



Nummer 

Int. CI. 6 : 

Veroffentlichungstag: 



DE 19746 678 C1 
B07B 1/38 

20. Mai 1999 



f3T 




^7 



ch 



ryry^ 



'"or 







fcsd 






( 








i 


[ 








i 














._4p-; 




;.o.;..„ 





^1 



TO; 



^1 



-S 



1 "1 



i^r 

— ^7 i 





~\o\ 


- ror 


wr „ 














f 








N 

i 


1 








i 














te! 


'qJ 


Lo-I 





902 120/274 



SDOCID: ■=DE_1974667SC1_I_> 



ZE1CHNUNGEN SEITE 4 Nummer: DE 197 46 678 C1 

int. Ci. 6 : B07B 1/38 

Veroffentfichungstag: 20. Mai 1999 




Fig. 4 



902 120/274 



3C!D: <DE__19746678C1_!_> 



ZEICHNUNGEN SE1TE 5 



Nummer 
Int. CI. 6 : 

Veroffentlichungstag; 



DE19746 678 C1 
B07B 1/38 

20. Mai 1999 




fig. 5 



902 120/274 



SDOCJD; <DE_19746678C1J__> 



